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OBRIGATORIO [ ] ELETIVO [ | OPTATIVO
DADOS DO COMPONENTE
. Carga Horaria Semanal . .
Codigo Nome Ne. de Créditos C. H. Global | Periodo
Tedrica Pratica
EL 401 Dinamica de maquinas elétricas 04 00 04 60 8°
Pré-requisitos Magquinas elétricas Co-Requisitos Requisitos C.H. |
EMENTA
Desenvolvimento e aplicacOes dos modelos dindmicos de maquinas de corrente continua, de indugéo e sincronas.
Desenvolvimento de algoritmos computacionais para a simulagdo de maquinas elétricas.
OBJETIVO (S) DO COMPONENTE
Fazer com que o estudante aprenda as principais ferramentas de modelagem e anélise de maquinas elétricas para permitir o projeto e instalago de sistemas de
controle e automacéo envolvendo o acionamento de maquinas.
METODOLOGIA
AULA | TIPO |HORA| AC REC |ASSUNTO REF. BIB.
01 T 02 02 Revisdo de maquinas de CC e desenvolvimento das equagdes basicas 1,2
02 T+P 02 04 C Diagrama de blocos; Simulagdo da maquina de CC em malha aberta 1,2
03 T 02 06 Controle de geradores CC com excitacdo independente 1,2
04 T 02 08 Controle de motores CC com excitagdo independente 1,2
05 P 02 10 Solugéo de exercicios 1,2
06 P Cc Simulagdes de controle em malha fechada 1,2
07 E 02 12 1° Exame Parcial Escrito
08 T 02 14 Revisdo de maquinas de inducédo 2,3
09 T 02 16 Hipoteses simplificadoras e modelagem da M1 em componentes abc 3,4
10 T 02 18 Vetores espaciais — definigdes; Transformacéo abc — dq0 3,4
11 T 02 20 Obtencao das equagdes vetoriais do modelo eletromagnético 3,4
12 T 02 22 Obtencao das equagdes vetoriais do modelo eletromagnético 3,4
13 T 02 24 Equacdes de poténcia e conjugado 3,4
14 T 02 26 Diagrama de blocos para simulagdo da Ml em MATLAB/SIMULINK 3,4
15 P 02 28 C Simulagdo MI MATLAB/SIMULINK (partida direta + aplicacéo de carga) 3,4
16 T 02 30 Obtengéo do circuito equivalente de RPS a partir do modelo vetorial 3,4
17 T 02 32 Transitorios eletromagnéticos a veloc. constante: autovalores do modelo 3,4
18 T 02 34 Transitorios eletromagnéticos a veloc. constante: curto trifasico 3,4
19 P 02 38 Exercicios 3,4
20 E 02 40 2° Exame Parcial Escrito
21 T 02 42 Revisdo de maquinas sincronas 2,4,5
22 T 02 44 Hipoteses simplificadoras e modelagem da MS em componentes abc 2,4,5
23 T 02 46 Obtencao das equagdes vetoriais do modelo eletromagnético 2,4,5
24 T 02 48 Equagdes de poténcia e conjugado 2,4,5
25 T 02 50 Caracteristicas de operacdo em regime permanente 2,4,5
26 P 02 52 Exemplo de anélise de regime transitdrio: curto-circuito trifasico 2
27 T 02 54 Parametros do modelo dq a partir dos dados do fabricante e vice-versa 4




28 P 02 56 C | Simulagdo de uma méaquina sincrona 4,5

29 P 02 58 Exercicios 2,4,5

30 E 02 60 3° Exame Parcial Escrito

LEGENDA: (T) Aula Tedrica; (P) Aula Pratica; (AC) Horas Acumuladas; (E) Exercicio Escolar
REC: (R) Retroprojetor; (S) Slide; (VT) Video; (L) Laboratério; (C) Computador; (V) Visita.

AVALIACAO
DATA TIPO ASSUNTO
1° Exame Parcial Escrito Aulas1a6.
2° Exame Parcial Escrito Aulas 8 al9
2° Exame Parcial Escrito Aulas 21 a 29

CONTEUDO PROGRAMATICO

. Maquinas de corrente continua: desenvolvimento das equagdes basicas, desenvolvimento das funcdes de transferéncia e diagramas de blocos,
aplicagBes de controle em malha fechada, efeitos da saturagdo magnética, desenvolvimento de algoritmos de simulagcdo computacional.

. Maquinas de indugdo: hipéteses simplificadoras para o desenvolvimento do modelo, equagdes do modelo eletromagnético em componentes abc
e do modelo mecanico, desenvolvimento do modelo vetorial dgq em referencial genérico (estacionario, sincrono ou fixo no rotor), circuitos
equivalentes de regime transitorio e de regime permanente, transitorios com velocidade constante: autovalores do modelo eletromagnético,
célculo de curtos trifasicos, desenvolvimento de algoritmos de simulagdo computacional.

e Maquinas sincronas: hipoteses simplificadoras para o desenvolvimento do modelo, equagdes do modelo eletromagnético em componentes abc
e do modelo mecanico, sistema por unidade, desenvolvimento do modelo dgq em referencial sincrono, analise de regime permanente e de
regime transitério, obtengdo dos parametros do modelo a partir dos dados do fabricante, caracteristicas angulo-poténcia: regime permanente x
regime transitorio, equagao de oscilagéo e critério de igualdade de areas, desenvolvimento de algoritmos de simulagcdo computacional.

BIBLIOGRAFIA BASICA

1. V. Del Toro, “Fundamentos de Maquinas Elétricas”, Prentice Hall do Brasil, 1994.
2. A.E. Fitzgerald and C. Kingsley, “Electric Machinery”, 6th. Edition, McGraw Hill.
3. T.A. Lipo, and D. W. Novotny, ”Vector Control and Dynamics of AC Drives”, Clarendon Press, 1996.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

4. C.M. Ong, "Dynamic Simulation of Electric Machinery Using Matlab/Simulink”, Prentice Hall PTR, USA, 1998.
5. P. Kundur,”Power System Stability and Control”. McGraw Hill, 1993.

DEPARTAMENTO A QUE PERTENCE O COMPONENTE HOMOLOGADO PELO COLEGIADO DE CURSO
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